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Streszczenie:

Ostatnie dekady byty pasmem sukceséw dotyczgcych przekazywania na odlegtosé¢ informacji.
Telemedycyna zmienia ustugi ochrony zdrowia. Obecnie zaczyna sie czas rozwoju technologii
przesytania na odlegtos¢ dziatania. Do tego potrzebne s roboty, jako narzedzia wykonawcze.
Stosowane roboty chirurgiczne oddalajg fizycznie chirurga od pola operacji — sg to telemanipulatory.
Chirurgia, podobnie jak inne dziaty ustug medycznych, wymaga standaryzacji. Roboty stanowig
jedyna praktyczng szanse na to by zabiegi chirurgiczne byly w réznych miejscach i przez réznych
chirurgdw wykonywane w najlepszy mozliwy sposdb. Podczas planowania i wykonywania operacji
mozemy sie opiera¢ na opracowanych danych diagnostycznych i doswiadczeniu na aktualnym
poziomie Swiatowym. Opracowujemy od lat w FRK odpowiednie programy doradcze i wirtualng sale
operacyjna. Roboty pozwalajg na interwencje chirurgiczng tam gdzie pojawity sie skutki choroby czy
urazu w minimalny sposdéb niszczac tkanki sgsiednie — to sg operacje mini-inwazyjne. Jest grupa
pacjentéw dla ktorych tego typu operacje sg jedyng szansg. W Pracowni Biocybernetyki IPS naszej
fundacji stworzyliSmy catg rodzine robotéw Robin Heart. W pierwsze]j fazie projektu (2000-2003)
powstaty trzy modele: Robin Heart 0, Robin Heart 1 i Robin Heart 2, potem pierwszy prototypowy
robot stuzgcy do sterowania potozeniem endoskopowego toru wizyjnego — robot Robin Heart Vision.
W 2010 r. wprowadzono multizestawowy, modutowy Robin Heart mc?. W petnym zestawie pracuje
za trzy osoby przy stole operacyjnym — pierwszego i drugiego chirurga oraz asystenta trzymajcego
tor wizyjny. Wprowadzono tez mechatroniczne narzedzia Robin Heart Uni System, ktére mozna
w szybki sposéb zdemontowad z ramienia robota i sterowaé nimi ze specjalnego uchwytu w dtfoni.
Przeprowadzone w 2009-2010 r. eksperymenty na zwierzetach wykazaty poprawnosé
wprowadzonych rozwigzan konstrukcyjnych i metod sterowania robotami. Robot toru wizyjnego
spetnit wszystkie oczekiwania zespotu medycznego. Obecnie przygotowywany jest do wdrozenia
klinicznego pierwszy z rodziny Robin Heart — jednoramienny, lekki, przenosny robot robot toru
wizyjnego — stad jego nazwa: PortVisionAble (PVA). Rozwijamy koncepcje platform narzedziowej —
TeleRobin, efektywne sterowanie ze sprzezeniem sitowym oraz prowadzimy badania dotyczace
teleoperacji. Dzieki robotom juz dzi§ mozna wykonywac zabiegi chirurgii minimalnie inwazyjnej,
prowadzi¢ rehabilitacje czy wspomagac lub zastepowaé rdine niewydolne narzady cztowieka.
W zwigzku z zagrozeniami demograficznymi wazng zaletg stosowania robotédw jest zmniejszenie
wymagan dotyczacych zatrudnienia.

Podsumowujac... Technologie zdrowia, urzadzenia medyczne, roboty nalezy rozpatrywaé jako
element przysztosci cztowieka, ktdry pozwoli zrealizowaé marzenia o wolnosci. Roboty dajg site
stabszym, sprawnos¢ tam gdzie jej brakuje ludziom, odcigzajg nas od prac niebezpiecznych czy
nuzacych. Sg szansg dla wielu na zycie dtuzsze, sprawniejsze, radosniejsze. A my w Polsce mamy
niezte doswiadczenia w dziedzinie innowacji robotowych, potencjat intelektualny, kadrowy
i techniczny, zatem powinniSmy jak najszybciej znalez¢ sie na rynku jako producenci poszukiwanych
przez lekarzy i ich pacjentéw robotéw medycznych.




