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Streszczenie:

Przez wiele lat w badaniach biomechanicznych ruchu cztowieka ciato dzielono na dwie czesci:
aktywng (miednica i koniczyny dolne) oraz pasywnego pasazera, biernie przenoszonego podczas
lokomocji. Jednak zatozeniu niezmiennosci bryty sztywnej przeczyty pomiary amplitudy ruchu kregu
C7 w stosunku do kregu S2 podczas chodu, ktére okazaty sie duzo mniejsze. W latach 80-tych
ubiegtego wieku Gracovetsky wraz ze wspdétpracownikami zasugerowali, ze kregostup petni istotng
role w lokomocji i zaproponowali hipoteze tzw. ,,spinal engine”. Te prace zainspirowaty badania nad
ruchem kregostupa podczas chodu u pacjentéw z idiopatycznym bocznym skrzywieniem kregostupa,
a takze nad zwigzkiem zmian stereotypu chodu i stopniem skrzywienia.

Badania obejmowaty ilosciowg analize chodu, badanie ruchu segmentéw kregostupa podczas chodu,
a takze ocene asymetrii pracy miesni podczas symetrycznych zadan ruchowych. Celem tych badan
byto stwierdzenie jakie sg zwigzki pomiedzy stopniem deformacji kregostupa a zmianami stereotypu
chodu, a takze czy podczas leczenia zachowawczego mozna znalezé zwigzek pomiedzy obserwowang
zmiang (poprawg czy pogorszeniem) stanu klinicznego a zmianami w obrebie funkcji i czy iloSciowe
metody biomechaniczne mogg znalez¢é zastosowanie do oceny skutecznosci leczenia zachowawczego
w tej grupie pacjentow.

Rejestracja ruchu bryly wymaga umieszczenia na niej nieliniowo trzech markeréw (znacznikéw), co
w przypadku segmentdw kregostupa jest niemozliwe. Problem ten byt dotychczas omijany poprzez
umieszczanie 3 markeréw na ptytce mocowanych do segmentdéw, lub na tzw. tréjnikach. Jednak
metody te ograniczaly ruchomos$¢ segmentdw oraz wprowadzaty istotne zakidcenia sygnatéw
rejestrowanych przez kamery. Wprowadzono witasng metode obliczania dla kazdego segmentu
markera wirtualnego tworzgcego z markerami fizycznymi triade potrzebnga do obliczen katéw Eulera.



